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Hinweis fir den Benutzer

Kein Bestandteil dieses Produkts, einschlieBlich des Produkts und der Software,
darf ohne vorherige schriftiche Genehmigung durch SHL Systems GbR auf ir-
gendeine Art und Weise reproduziert, Ubertragen, umgesetzt oder in irgendeine
Sprache Ubersetzt werden. Von diesem Verbot ausgenommen ist die Dokumenta-
tion und Software, die ausdrucklich als Demo-Version gekennzeichnet zur Verfu-
gung gestellt wurde.

SHL Systems GbR stellt dieses Handbuch ohne jegliche ausdriickliche oder impli-
zite Mangelgewahr zur Verfligung, einschlieBlich (aber nicht begrenzt auf) impli-
zierte Garantie oder Bedingung bzgl. der Tauglichkeit oder Eignung fiir einen be-
stimmten Zweck. Keinesfalls tbernimmt SHL Systems GbR die Verantwortung fur
entgangenen Gewinn, entgangene Geschafte, Verlust von Arbeitszeit oder Daten,
Unterbrechung des Betriebs oder flr mittelbare, besondere, beilaufig entstandene
Schaden oder Folgeschaden jedweder Art, selbst wenn SHL Systems GbR dar-
Uber unterrichtet worden ist, dass solche Schaden aufgrund von Fehlern in diesem
Handbuch oder am Produkt auftreten kénnen. Die in diesem Handbuch enthalte-
nen Spezifikationen und Informationen sind nur fur den informativen Gebrauch
gedacht. SHL Systems GbR kann dieses Handbuch von Zeit zu Zeit ohne beson-
deren Hinweis Uberarbeiten.

Der Inhalt dieses Handbuches darf nicht als eine Verpflichtung von Seiten SHL
Systems GbR ausgelegt werden. SHL Systems GbR behélt sich das Recht vor,
jede Verantwortung oder Regressanspriche fir Fehler oder Ungenauigkeiten, die
in diesem Handbuch auftreten kénnen, von sich zu weisen. Das gleiche gilt fir die
beschriebenen Produkte und die Software.

Die namentliche Nennung von Produkten in diesem Handbuch erfolgt nur zum
Zweck der eindeutigen Bezeichnung. Einige der in diesem Handbuch genannten
Produktnamen sind eingetragene Warenzeichen bzw. unterliegen dem Copyright
ihrer jeweiligen Firmen. Sie sind nicht zur Verwendung frei und unterstehen den
einschlagigen Warenzeichen-, Patent-, Gebrauchs- und Geschmacksmuster-
Schutzrechten.
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1.0 Installation -4 -

Sehr geehrter Kunde!

Vielen Dank, dass Sie sich fur den Einsatz des digitalen Videosensors DMD-4 in IThrem
System entschieden haben.

Bitte lesen diese Bedienungsanleitung sorgfaltig durch, damit Sie die Funktionen des
Sensors fur lhre Anwendung optimal nutzen kénnen.

Beachten Sie bitte vor Aufstellung des Gerates die Sicherheitshinweise auf Seite 36.

Kontrollieren Sie bitte das mitgelieferte Zubehor auf Vollstandigkeit:

1 x Steckernetzteil 9VDC, 2.0A

2 x Befestigungswinkel mit Schrauben zur 19“-Montage

1x Crossover-Patchkabel 2m

1 x 25-pol. D-SUB L6t-Stecker mit Haube

1 x 9-pol. D-SUB L6t-Buchse bzw. 1 x 9-pol. D-SUB L6t-Stecker mit Haube
1 x CD-ROM mit Installationssoftware

4 x selbstklebende Geratefilie .

Wenden Sie sich bitte direkt an lhren Handler, wenn Teile des Zubehors fehlen!

1.0 Installation

1.1 PC-Setup Oberflache

Das PC-Setupprogramm fur den Videosensor verwendet das Betriebssystem
Windows 2000 / XP. Zur Installation von der mitgelieferten CD-ROM bitte im Ver-
zeichnis ,DMD4" Setup.exe aufrufen.

Bitte befolgen Sie die Programmhinweise und installieren Sie das DMD-4 Setup im
gewilnschten Verzeichnis.

Nach der Installation starten Sie das Programm DMD4 aus dem Windows Meni
.,Programme » DMD4" und das Setupprogramm ftir den DMD-4 wird ausgefihrt.

Die Deinstallation des Programmes erfolgt Gber die Windows Systemsteuerung
- Menu ,Software®.

1.2 DMD-4

Bitte schlieBen Sie die Ausgangssignale lhrer Videokameras an die entsprechenden
BNC-Eingéange 1...4 an. Bei Verwendung der Durchschleif-Ausgange bitte den jewei-
ligen Abschlusswiderstand berlicksichtigen!

Nach dem Anschlu3 der Spannungsversorgung leuchtet die blaue ,Power-LED".
Nach der Einblendung initialisiert sich der Sensor fur 5 Sekunden und ist anschlie-
Rend betriebsbereit.

Zur Konfiguration des DMD-4 verbinden Sie bitte die Ethernet-Schnittstelle des Sen-
sors mit dem Ethernetport des PC’s oder Laptops. Verwenden Sie hierzu bitte das im
Lieferumfang enthaltene Crossover-Patchkabel.

Wichtig: Bei Anschlul? tber einen Switch/Hub verwenden Sie bitte ein 1:1- Patchkabel!
Nach dem Start des PC-Setupprogramms kann der DMD-4 konfiguriert werden.
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2.0 Technische Daten

Hardware:

Videosignale:
4 Videoeingange PAL 75 Ohm,

mit Durchschleifeingang
AbschluRwiderstande schaltbar

Sensorzellen:
4 Sensorflachen mit jeweils Uber
6000 Zellen pro Kameraeingang
8 Abtastungen/Sekunde

Schnittstellen:
RS232, RS422/RS485 (galv. ge-
trennt)
10/100Mbit Ethernet
6 Eingangskontakte (4x Kanal, Glo-
bal, Dammerung); passiv geschutzt
6x Relaisausgange ( 4x Alarm, Glo-
bal, Sabotage)
6 Status-LED

Programm-Setup-Speicher:
Firmware- und Setupprogrammie-
rung Uber Ethernet
Integrierte Echtzeituhr, batteriege-
puffert

Gehause:
19”-Einschub, 1 HE, Tiefe: 210 mm
Farbe RAL 7037 , pulverbeschichtet

Netzteil:
Extern, 7,5 - 12V DC / min. 1000mA

Software:

PC-Setup Ethernet, Speicherung
der Parameter, Download und
Passwortschutz

Vier Sensorflachen pro Kamera mit
jeweils bis zu 6480 Zellen

Detektion von bis zu 32 Objekten/
Kanal und Objektverfolgungs-
Tracking

Auswertung der Kameraperspektive
Dome-Tracking: Automatische Posi-
tionierung von Dome-Kameras
Erkennung / Alarmierung von Sabo-
tage-Ereignissen

Diverse Filterfunktionen zur Detekti-
on von Bewegungen und zur Redu-
zierung von wetterbedingten Ein-
flissen

Integrierte Zeitschaltuhr, 15-Minuten
Schritte, vier Zeitzonen program-
mierbar mit Kalenderfunktion
Externe Tag- / Nacht-Umschaltung
Logische Verknupfung zwischen
Sensorflachen, Alarmeingangen und
Zeitschaltuhr

Auslosung eines Relaiskontaktes
pro Kanal und individuelle Pro-
grammierung von seriellen Befehls-
sequenzen je Flache

Vernetzung mehrerer Sensoren
uber Ethernet

Live-Bildubertragung auf PC-Ober-
flache mit Analysedaten
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3.0 Anschlussbelegung

Frontseite:

LED’s:
Power: Spannungsversorgung
Control: Betriebsbereit
1: Alarm Kanal 1
2: 2
3: 3
4. 4
Ruckseite:
ch1 ~Cch2 ch3 ~ Ch4
A =S N /9’5"\ A ;’& A ﬂ‘\ RS-485  RS:232 LAN  AlamyRelais  DC
nRPAND NN AN: NN (NN | L] O

75Q 750 750 75Q

Belegung:

RS485/ RS422 9-pol D-SUB Buchse

- RS422 RxD/A (+) ; RS485 A
- RS422 RxD/B (-) ; RS485B
- RS422 TxD/A (+)

- RS422 TxD/B (-)

GND

- Reserviert

- Reserviert

- Reserviert

- Reserviert

O©CO~NOOUILPE,WN B
1

RS232 9-pol D-SUB Stecker

- n.c.
- RXD
- TXD
- n.c.
GND
- n.c.
- RTS
- CTS
- n.c.

O©CoO~NOOUTPA,WNBE
1

Bei Betrieb RS485:

Pin1 mit Pin3, und Pin2 mit Pin4 extern
briicken.

AbschluBwiderstand (Eingang; Pin 1+2):

Gerat 6ffnen und Jumper andern:

D-Sub
Stecker

Widerstand ON

Gesteckt
(Default) —

[o] Widerstand OFF
[o] offen

Null-Modem - Kabel-Belegung

PC o Sensor :

1 B0 R T I e — Pin2 RxD
RXD Pin 2 —--cecmmmmmemeee Pin3 TxD
GND Pin 5 -----cemmmmmmmeee Pin5 GND
RTS Pin 7 ------—mmmmmmmmemm Pin8 CTS
CTS Pin 8 ------mmmmmmmmeee Pin7 RTS




3.0 Anschlussbelegung -7 -

Ethernet RJ45-Buchse 10BaseT/100BaseTX
- Rx +

- RX -

- X +

- n.c.

n.c.

- TX —

- n.c.

- n.c.

O~NO O, WNBE
1

Alarm / Relais 25-pol D-SUB Buchse

1 - Externer Alarmeingang 1

2 - Externer Alarmeingang 2

3 - Externer Alarmeingang 3

4 - Externer Alarmeingang 4

5 Externer Eingang 5 - Dammerungsschalter

6 Externer Eingang 6 - Globaler Eingangskontakt
7 GND

8 GND

9 GND

10 GND

11 GND

12 GND

13 GND

14 RELAIS 1 Kontakt

15 RELAIS 1  Schliesser

16 RELAIS 2  Kontakt

17 RELAIS 2  Schliesser

18 RELAIS 3  Kontakt

19 RELAIS 3  Schliesser

20 RELAIS 4  Kontakt

21 RELAIS 4  Schliesser

22 RELAIS5 Kontakt Sabotage-Relaiskontakt
23 RELAIS5  Schliesser

24 RELAIS 6  Kontakt Globaler-Relaiskontakt
25 RELAIS 6  Schliesser

n.c.: ohne Verbindung

maximale Belastbarkeit der Relaiskontakte: 12V/ 1A

DC Buchse 2,1mm

Innenleiter: +9...+12V/ 1A
Aussenleiter: GND

Hinweis: Es dirfen nur galvanisch getrennte, stabilisierte Netzteile mit einer
Gleichspannung von +9 ...+12V am Sensor angeschlossen werden
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4.0 Kurzbeschreibung

Der DMD-4 ist ein digitaler Videosensor zur gleichzeitigen Uberwachung von vier
Kamerasignalen (Kanéle) im Innen- und Aul3enbereich.

Dabei ist der Sensor in der Lage, auch bei schwierigen Lichtverhaltnissen Anderun-
gen im Videobild sicher zu detektieren.

Die PC-Setup Oberflache des Sensors ermdglicht eine komfortable Einstellung aller
Sensor-Parameter:

Zunachst wird das jeweilige Kamerabild vom DMD-4 an den PC ubertragen und in
einem Editor-Fenster dargestellt. Jeder Kanal kann fur vier Zeitzonen unterschied-
lich eingestellt werden. Uber die PC-Maus kénnen pro Zeitzone die Hauptalarmfla-
che sowie bis zu 3 Voralarmflachen entsprechend den o6rtlichen Gegebenheiten
definiert werden.

Jede der Flachen verfugt Uber umfangreiche Einstellungsmdglichkeiten, u.a.
minimale / maximale Anzahl der Sensorzellen, Perspektive, Auslése-Empfindlich-
keit, Resetzeiten, Alarm-Strings.

Zudem beinhaltet der Sensor eine Sabotageanalyse des Kamerabildes, um eine
Verdrehung der Kamera oder &hnliche Manipulationen zu erkennen.

Fur viele gangige Hersteller-Protokolle ist das sogenannte Dome-Tracking verflg-
bar, die automatische Steuerung von Dome-Kameras gemaf3 der ermittelten
Bildkoordinaten eines erkannten Objektes.

Nach der Programmierung aller Parameter werden diese vom PC an den DMD-4
Ubertragen. Der Sensor arbeitet nun unabhangig vom PC mit den neuen Para-
metern.

Die Setup-Einstellungen kénnen dartber hinaus auf Festplatte/Diskette abgespei-
chert werden. Dadurch ist es z. B. moglich, standardisierte Einstellungen ohne
groRen Zeitaufwand auf mehrere Sensoren zu Ubertragen. Der Servicetechniker
kann bei Fehlfunktionen feststellen, ob das Setup unbefugt verandert wurde und
ggaf. die urspriingliche Konfiguration direkt wiederherstellen.

Die Kamerabilder mit Darstellung der definierten Sensorflachen kénnen fir Doku-
mentationszwecke im Grafikformat (*.omp oder *.jpg) gespeichert werden.

Der DMD-4 verwendet modernste Flash-Technologie:
Ein Upgrade der Betriebssoftware (Firmware) ist ohne Offnen des Gerates mdglich
und erfolgt per PC oder Laptop Uber die Ethernet- oder RS232-Schnittstelle.

Nachfolgend werden die Funktionen des Setups, die einzelnen Sensor-Parameter
und deren Einstellung kurz beschrieben. Das Diagramm auf der nachfolgenden
Seite zeigt die im Setup-Menu konfigurierbaren Parameter.
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Zeitzone 1...4

5.0 Setup-Aufbau

Wochentag / Uhrzeit

H Kanaleingang 1...4

Sensorflache 1...4

Relais Resetzeit

Externer
Dammerungsschalter

1..6480 Zellen

Retrigger des Relais

Min./ Max. ausgeldste
Zellen

Externer Eingang
Offner / SchlieBer

Alarm Resetzeit

Filteroperationen

Objekterkennung /
Perspektive

Logische Verkniipfung
der Hauptalarmflache

Kanal- / Globales
Relais schalten

Definition
Videofail / Sabotage

Externer
Eingangskontakt

Definition
Dome - Tracking

Empfindlichkeit

Objektdefinitionen

Referenzfeld

Statistik

Timeout nach Uber-
schreitung von Max.

Anzahl der
Detektionen

Rote/griine Flache:
Richtungserkennung

Definition
Alarmstrings
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Das Diagramm auf der vorherigen Seite veranschaulicht, daf3 die verschiedenen
Funktionen des Sensors auf die Bereiche Zeitzone, Kanal, und Flache bezogen sind.
Diese drei Teilbereiche haben folgende Hierachie:

Zeitzone = Kanal = Flache.

Die Festlegung der Zeitzonen erfolgt fir den Sensor einheitlich. Jede der vier
Zeitzonen verfugt tUber vier Kanéle.

Fir jede dieser Zeitzonen kodnnen bis zu vier Sensorflachen festgelegt werden.
Samtliche Parameter, die einer Zeitzone zugeordnet sind, gelten somit fir alle
untergeordneten Kanéle und die jeweiligen Sensorflachen.

Das néachste Kapitel 6 beschreibt den Aufbau der PC-Oberflache und die Einstellung
aller Sensor-Parameter.

6.0 PC-Oberflache

Nach dem Start des PC-Programms erscheint der Hauptbildschirm:

Uber die obere Meniileiste sind alle Untermenis zur Kommunikation und globalen
Einstellung des Sensors erreichbar.

Darunter erscheint der Editor zum Einstellen der wesentlichen Kanal-Parameter in der
Ansicht .

Die Setup-Parameter sind nach ihrer Zeitzonen-, Kanal-, bzw. Flachen-Zugehoérigkeit
angeordnet und kdnnen von dieser Oberflache aus direkt eingestellt werden.

. BIDMD-4 v0.99 [0
Menu Datei Beabeiten DMD-4 Ansicht Tools 2
HE = LR a0 7 @]
Ansicht
20 1.Kanal 1 | Gzetrs | [] | & DetitSetip | | I Kanal aktiv 71 ||

23] F oo Betriebsmode:
i
| -
OBJEKTERKENNUNG A
= I
> Objektdaten
x Objektinhalt 200
— masimales Objektvolumen
| Objektmasimum 311 Zellen =155%
100% Mazx
E ..........
. =l g0—-
Editor
minimales Objektvolumen
Objekiminimum 100 Zellen =50%
10% 100
.........
—_—
Empfindichkeit B
T
O &
Standard

- \f F e w !
#|p]00E |
|Vetbindung: 192.168.1.170 |

Fur alle vier Kamerakanale sind Standardeinstellungen vorkonfiguriert (Default-Werte).
Alle ,Schalter’ und Eingabefelder sind mit Hilfstexten versehen, so dass sich der Be-
nutzer schnell in die Setup-Bedienung einarbeiten kann.

Auf den folgenden Seiten werden die einzelnen Funktionen des PC-Setups genauer
beschrieben.
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6.1 Menu Servicefunktionen Programm-Information
|
Dateileiste Datei Bearbeiten DMD-4  Ansicht  Tools 7
Symbolleiste Hﬁ-|l§l|¢_¢?~:|%;§®'ﬂ|%

Das Mend ist in zwei Bereiche unterteilt, wobei die Dateileiste Funktionen Uber soge-
nannte Pull-Down Menus beinhaltet, die z.T. auch tUber Buttons der Symbolleiste er-
reichbar sind, sowie weitere spezielle Einstell-Tools (Servicefunktionen) und Ansichts-
optionen. Unter Programme-Information finden Sie Hinweise zur aktuell vorliegenden
PC-Software.

6.1.1 Symbolleiste:
Durch Anklicken eines Symbols hat man direkten Zugriff auf alle wichtigen Sensor-
Funktionen:

E & Datei speichern/6ffnen:

Das gesamte Setup aller vier Kamerakanale inklusive der Bilddaten kann als Datei
gespeichert / gedffnet werden. Ermdglicht z. B. die Programmierung des Sensors mit
standardisierten Setupeinstellungen von Festplatte oder Diskette.

| == &= | Verbindung Gber TCP / IP:

enes s Offnet ein Untermenii zum Verbindungsaufbau tber TCP
S e / IP oder trennt eine bestehende Verbindung:

Adressbuch

Wird der DMD-4 zum ersten Mal in Betrieb genommen,
sollten der PC und der Sensor mit Hilfe des beigelegten

[her ] | fnden wsa ||| Crossover-Patchkabel verbunden sein.
adresse Im Adressbuch kénnen die Adressen mehrerer Sensoren
:_ o verwaltet werden. _ S _
Zur Anwahl eines Sensors wird der jeweilige Name in der
Liste markiert, oder die Verbindungsdaten manuell im
Foro vabiing Adressfeld eingegeben und mit dem ,Verbinden‘- Button

bestatigt.
Danach erfolgt die Passworteingabe (default: ,video‘). Meldungen Uber den Verbin-
dungsaufbau bzw. Fehler werden unten in der Statusleiste aufgeftihrt. Das Trennen
einer bestehenden Verbindung erfolgt Gber den ,Trennen‘- Button.
Die Verbindung zum DMD-4 kann im LAN und zur Fernwartung auch global tber das
Internet hergestellt werden.

LAN:

Die Verbindung zum DMD wird im internen Ethernet durch die IP-Adresse und Port-Nr.
definiert (Auslieferungszustand: IP: 192.168.1.254 Port: 81). Damit eine Verbindung
hergestellt werden kann, muss der PC / Laptop eine Adresse im selben Nummernkreis
haben (z. B. PC: 192.168.1.51; DMD-4: 192.168.1.71).

Durch Betatigen der PC-Info Taste wird die IP-Adresse und der Host-Name des
PCs grun eingeblendet. Weicht die IP-Adresse des PCs ab, kann diese im Windows-
Menu  (Netzwerkverbindungen->LAN-Verbindung->Eigenschaften->Internetprotokoll)
geandert werden. Die Option ,Folgende IP-Adresse verwenden® muss aktiviert sein.
Unter Subnetzmaske wird 255.255.255.0 eingetragen.
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Kann die Adresse nicht manuell geédndert werden, weil der PC im Netzwerk integriert
ist und die Adresse automatisch von einem Router zugewiesen wird, muss die IP-
Adresse des Sensor geandert werden (s. a. Sensoroptionen, COM).

Fernwartung:

Um eine Fernwartung des DMD-4 Uber das Internet durchzufiihren, muss der DMD-4
an einem Router angeschlossen sein, auf dem vom Internet aus Zugriff besteht. In der
Regel ist der Anschluss bei einem Nameserver (DynDNS.org, ZoneEdit.com, No-
IP.com o. &.) registriert und mit einem Namen versehen, z. B. betriebshof.dyndns.info.
Anstatt der IP des DMD-4 tragt man diese Bezeichnung unter dem Feld Nameserver
ein. Unter Portnummer wird jetzt die Nummer eingetragen, die im Router unter Port
Forwarding registriert ist. Das Port Forwarding leitet ankommende Datenpakete aus
dem Internet mit einer bestimmten Portnummer an eine bestimmte IP und Porthummer
im LAN weiter.

Beispiel:

Der DMD-4 hat die Adresse 192.168.1.71, Port 81. Im Programm ist neben dem Na-
men der Port 90 eingetragen. Das Menil Port Forwarding des Routers wird jetzt so

konfiguriert, dass alle Datenpakete aus dem Internet mit dem Port 90 an die Adresse
des DMD-4 geleitet werden.

Port Forwarding Port Range Forwarding Part Triggering UPRP DMz Qa3

Port Forward

Forwards

DMD- | oo |Both -] | a1 W

WICHTIG: Im Meni Sensoroptionen muss bei den IP-Parametern des DMD-4
unter Gateway die IP des Routers eingetragen sein!
Pty Datenubertragung PC = Sensor:

Offnet ein Fenster zur Ubertragung der erstellten Setup-Daten zum Sensor :

e Kamera-Setup senden: Programmiert den Sensor mit

% F.amera - Sety . i .

i den im PC-Setup eingestellten Parametern. Die aktuellen
Bl(ae] [ ¢ ] Setup-Daten im Gerat werden dabei unwiderruflich tiber-
| KameraSetup senden | schrieben. Nach dem Aufbau der Verbindung zum Sen-

sor erscheint eine Meldung tber den Datentransfer.

| Bei erfolgreicher Verbindung gibt ein Fortschrittsbalken
Auskunft Gber den Verlauf der Dateniuibertragung.

Nach Beendigung der Bildibertragung schlief3t das Fens-

ter automatisch.

| Gesamtes Setup senden

Statistik lischen: 1.[] 2 [ 200 4 [

Fortschritt
| |

| Schlisben |
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e Gesamtes Setup senden: Speichert das Setup von allen vier Kandlen des Sensors
inklusive globalem Setup. Die Datenubertragung erfolgt wie unter " Kamera Setup
senden " beschrieben.

Bei Stérungen der Datentbertragung werden in der Statuszeile Fehlermeldungen ein-
geblendet: Kommt z. B. keine Verbindung zustande, mussen die Verbindungs-
Einstellungen Uberprift werden. Tritt ein Fehler wahrend der Datenibertragung auf, so
ist der Vorgang zu wiederholen.

o Statistik l6schen: Der Sensor analysiert jeden Kanal hinsichtlich seiner regelmafi-
gen Bewegungen Uber den gesamten Bildbereich. Diese individuellen, statistischen
Ergebnisse werden Uber eine langere Zeit gesammelt und in einem internen Speicher
abgelegt. Bei einer grundlegenden Setup-Anderung oder Neuausrichtung der Kamera
empfiehlt sich das Loschen dieser Statistik.

PC
= Datenibertragung Sensor = PC:

Offnet ein Fenster zur Steuerung der Dateniibertragung des Sensors zum PC .

[DMD- &

=] Geco-von o Kamera-Setup laden:. Mit Hilfe der Kamerawahltasten

WG e wird derjenige Kanal ausgewahlt (in rot dargestellt), von
dem das Setup einzeln geladen wird.

Die DatenlUbertragung erfolgt wie unter ,Kamera Setup

senden“ beschrieben.

F.amera-5 etup laden

| Gezamtes Setup laden |

e Gesamtes Setup laden: Ladt das Setup von allen vier

Fortschrit Kanalen des Sensors mit globalem Setup.

| | Die Dateniibertragung erfolgt wie unter " Kamera-Setup
| Schlieen senden " beschrieben.

% Kanal Setup 6ffnen:
Offnet in der Ansicht die Hauptmaske, mit dem die wesentlichen Grundeinstellungen
der Kanéle getatigt werden (siehe Seite 19).

6 Kanalvorschau 6ffnen:

Offnet eine Kameratbersicht aller 4 Kanale, die sequentiell mit den jeweiligen Livebil-
dern aufgefrischt werden. Durch direktes Anklicken auf einen Kanal gelangt man direkt
in das entsprechende Kanal-Setup.




6.1. Menu -14 -

@ Zeitzonen-Definition:
Jeder Kamerakanal des DMD-4 verflgt Uber insgesamt vier Zeitzonen, fir jede Zone
konnen unterschiedliche Sensorflachen definiert werden. Damit kdnnen fir jeden Ka-
nal vier vollig unabhangige Tages- und Wochenprogramme editiert werden.

- Zur Auswahl der zu definierenden
Zone dienen die Zonen-Wahl-
schalter 2-4 in der Mitte des Me-
nus. In der oberen Halfte wird im-
mer die Belegung der Zone 1 dar-
gestellt.
Per Mausklick bzw. Drag & Draw
(Maus bei gedrickter linker Taste
J| e esmw uwe | ziehen) werden zunéchst fur Zeit-
zone 1 die Zeiten festgelegt, in
denen die Zeitzone 1 aktiv sein soll

|- I |
Sorntag IIIIIIIIIIIIIIII‘IIII‘IIII‘IIIIIIIIIIIIIIIIIII‘IIII‘IIII‘IIII‘IlII‘IIIIIIIIIIIIIIIIII‘IIIIIIII‘IIII‘IIIIIIIIIIIIIII

Cuiserpasiion 15:00 | doppst

=
.
—
.
o
o
— -
— @
w
=
b
b}
— =
o
E
=
E
@
I
=
~N
o
i}
s
b}
"

O O O O O
Dronnerstag - |1HNH|IEN RN AR RHan NN EANANT NN RNRTHRRR HRRYINY

Freitag :IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII:IIII: (rOte BlOCke) In der Abblldung

Sornabend IIIIIIIIIIIIIII‘IIII‘IIII‘IIII‘IIIIIIIIIIIIIII [T IIII‘IIII‘IIII‘IIII‘IIIIIIIIIIIIIII ||nks S|nd Z. B . unte rschledllche
Sorntag IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII‘IIIIIIIIIIIIIIIIIII‘IIII‘IIII‘IIII‘IIIIIIIIIIIIIII T} . . -

o s W ] e Offnungszeiten eines Geschaftes

o eingetragen. In der oberen Halfte

: unter Zone 1 sind die Schliel3-
zeiten eingetragen. Die blauen Bereiche zeigen den inaktiven Zeitbereich an. Eine
Zeituberschneidung mit anderen Zonen wird gelb angezeigt.

Die Zeitzone 1 hat die hochste Prioritat, dann Zone 2 usw. . Uberschneidet sich z.B.
Zone 1 mit Zone 2 (vgl. gelbe Blocke am Samstag in Abb.) so sind im Uberschnei-
dungszeitraum die Einstellungen der Zone 1 gultig. Wird nur eine Zeitzone bendotigt,
dann ist es nicht erforderlich, alle Zonen zu programmieren: Die Aktivierung des ge-
samten Bereichs von Zone 1 bewirkt: Zone 1 ist immer aktiv.

Hinweis: Wahrend der Zeiten, in denen keine der 4 Zonen aktiv ist, ist der Sensor oh-
ne Analysefunktion.

Desweiteren kdnnen oben rechts Kalendertage festgelegt werden. Je nach Definition
kann man dem Sensor fir den jeweiligen Tag eine Zone ganztagig zuweisen bzw.
ausschalten. Die Definition des Kalendertages ist jahresunabhéangig!

Der Sensor verfugt tUber einen gemeinsamen Eingangskontakt zum Anschlul3 eines
externen Dammerungsschalters (Anschlul3belegung Seite 7). Bei Aktivierung von
Dammerungsschalter auswerten schaltet der Sensor je nach Eingangsbelegung zwi-
schen den Zeitzonen der jeweiligen Kanéle um:

Wird der Kontakt geschlossen, Ubernimmt das Gerét entsprechend der Zeitdefinition
nur Einstellungen von Zone 2 oder Zone 4 . Ist der Kontakt offen, kdbnnen nur die Pa-
rameter von Zone 1 oder Zone 3 bericksichtigt werden.

Beispiel: Es soll fir Montag bis Freitag bzw. fir Samstag, Sonntag jeweils ein Tag-/
Nachtprogramm definiert werden. Dazu wird der gesamte Zeitbereich von Mo.-Fr. in
Zone 1 und 2 aktiviert, in Zone 3 und 4 jeweils alle Blocke von Samstag und Sonntag.
Tagsuber Mo.-Fr. ist Zonel aktiv, nachts Zone 2. Samstag und Sonntag schaltet der
Dammerungsschalter zwischen Zone 3 (Tag) und Zone 4 (Nacht).

Auch bei der Umschaltung mit einem Dammerungsschalter gilt die Prioritat: Uber-
schneiden sich z.B. Zone 2 und Zone 4 bezuglich ihrer aktiven Zeitbereiche, so sind
im Uberschneidungsbereich die Einstellungen der Zone 2 giiltig.




6.1. Menu -15 -

! Dome-Tracking:

Im Dome-Tracking Modus kann der Sensor anhand der Objekt-Bildkoordinaten eines
erkannten Objektes Festpositionen einer angeschlossenen Dome-Kamera aufrufen.
Entsprechend des Kamera-Typs bzw. -Protokolls muf® eine ,Dome-Firmware’ (siehe
Sensoroptionen) programmiert sein. Zur Uberprifung der Software erscheint unter
,Dome-Typ* die aktuelle Belegung (Default-Protokoll: Panasonic).

Die individuelle Festlegung der Positionen, Dome-Adresse und Homeposition erfolgt
fur alle Zeitzonen des Kanals gemeinsam im folgenden Menu:

EDUME-TIacking ]

DOME-Test AN

F- @ F+

DOME-Typ

B
¥ DOME-Adresse ‘1

Homeposition
Preset |1 2

Zeit [5s =l

Positionsvorwahl

i} Clear

Anwahl  Speichemn | | S5

Status: Xl

dr. 1, POST
Adr. 1, POS2

Adr. 1, 48 stopp

dr. 1, 4B

1. HECHTg stopp

0K Abbruch Ubemehmen

Zunéchst wird bei Bedarf der Dome-Tracking Modus aktiviert (,Tracking An‘) und die
Adresse der Domekamera eingegeben. Hinweis: Tracking an aktiviert automatisch die
RS485-Schnittstelle im Alarmmentd (s. a. S.28).

Optional kann eine Homeposition definiert werden, die nach Ablauf einer einstellbaren
Zeit seit dem letzten Positionsaufruf automatisch vom Sensor angewahlt wird.

Die eigentliche Zuordnung der Bildbereiche des Kanals und den Festpositionen des
Domes erfolgt innerhalb eines 16x16-Rasters auf dem Kamerabild:

Nach Eingabe einer Positionsnummer von 1-255 mit Hilfe des Tastaturblocks ,Positi-
onsanwahl* kann mit der linken Maustaste eine oder mehrere Zellen des Rasters mit
dieser Nummer definiert werden. Das Ldschen von Positionsnummern erfolgt durch
Betatigung des ,Clear’-Button (,Loschen’ erscheint neben ,Position’) und Anklicken der
betreffenden Zelle(n). Durch Klicken mit der rechten Maustaste auf eine bestehende
Nummer einer Zelle wird diese Nummer unter ,Position‘ als neue, aktuelle Positions-
nummer Ubernommen.

Die Uberpriifung der definierten Festpositionen mit den entsprechenden Bildbereichen
der Ubersichtskamera erfolgt im ,Dome Test AN* bei angeschlossenem Sensor/ Dome:
Durch Anklicken mit der linken Maustaste oder mit Hilfe des Tastaturblocks ,Position®
wird die entsprechende Festposition aufgerufen.
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Bei Bedarf kann durch das Bedienfeld die aktuelle Einstellung der im Dome gespei-
cherten Position hinsichtlich Zoom, Fokus und Ausrichtung manuell veréandert und
uber den ,Speichern‘—Button neu abgespeichert werden.

Im Status-Fenster werden die letzten ausgefuhrten Befehle aufgelistet.

Wichtig: Folgende Kanal-Bedingungen mussen fur das Dome-Tracking erfullt sein :
» Der Schwerpunkt des Objekts befindet sich in einer Flache mit ,Objektmo-
de/Perspektive’ » Kanal ist aktiv; » Die Objektgrof3e muf3 im Bereich Min-Max liegen!

Setup Daten kopieren:

Quelle Ziel

Dieses Menl ermdglicht das Kopieren

e s e der Setupdaten zwischen den Zeitzonen /
Zetene ] Kanalen:
— Im abgebildeten Beispiel werden beim
Komera | [Fanen2 — 2| | neesmenionsen | KOpI€rEN von Zeitzone 1 nach Zeitzone 3
Kamera 4[]

die Einstellungen aller 4 Kanéle unab-
angig von der unteren Kameraeinstellung
kopiert.

AlarmStings kopieren

Anders verhalt es sich beim Kamera-/Alarmstring-Kopieren:

Gemald der oberen Zeitzonendefinition werden die Kameradaten / Alarmstrings von
Kamera 2, Zeitzone 1 auf Zeitzone 3 der Kameras 3+4 kopiert.

Der Anwender mul3 dadurch nicht das komplette Setup neu erstellen, wenn sich
beispielsweise die Definition der Alarmstrings nur unwesentlich unterscheiden.

& Passwort andern:

Die Setup-Daten des Sensors sind mit einem Passwortschutz vor unberechtigtem
Zugriff gesichert. Vor der Ubertragung von Setup- und Programmierdaten erfolgt eine
automatische Abfrage zwischen Sensor und PC-Programm.

Nur bei gleichem Passwort von Sensor und PC-Programm kommt eine Verbindung
zustande. Je nach Aufstellungsort empfiehlt es sich, das Passwort gleich nach der
erstmaligen Inbetriebnahme des Setupprogrammes zu andern.

HINWEIS: Zur Passwortanderung mufd der Sensor am PC angeschlossen sein!

Es sind 10 Zeichen unter Berlcksichtigung der GroR3- und Kleinschreibung zulassig!

Altes Passwort: e Altes Passwort: Eingabe des gultigen Passworts.
|t | = Im Auslieferungszustand ist das Passwort "video"!
e Neues Passwort: Eingabe eines neuen Passworts.
Neues Passwort: e Bestatigen: Wiederholte Eingabe und Uberpriifung des
B | neuen Passworts.
Pasgwort andesr Mit "Passwort Ubernehmen" wird das neue Passwort im Sen-
EEE | sor und PC-Programm {bernommen. Stimmt die Passwor-
teingabe unter ,AIt“ nicht mit dem Passwort des Sensors
| Passwotibemehmen || Uberein, erscheint eine Fehler-Meldung, und das neue Pass-
wort wird vom Gerat nicht tbernommen.
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ACHTUNG: Bei einem Verlust des Passworts mul3 ein Eingriff des Errichters bzw.
Herstellers erfolgen!

Servicefunktionen (Tools):
Es erscheint ein Pull-down-MenU, dessen Punkte bzw. Unterme-

g i - 5 i
= ENEaIEpuanen niis nachfolgend erklart werden: mit folgendem Inhalt:

Defaulbwerte laden
Lok

COM benutzen
Fazzwiort andern
Sprache andern

e Sensoroptionen
Firmware programmieren:

_ : Der Sensor ist "Flash"-
~ Firmware programmmigren programmlerbar d h dle Be_
[ man_| . o
triebssoftware (Firmware) kann
per PC in die Prozessoren uber-
~ Firmware-Yersion auslesen tragen Werden. E|n AUS'taUSCh
Seriennummer: 122 von IC’s und das damit notwen-
Al S e e dige Offnen des Gerates entfal-
V0,94 07092008 |
LOME W1.00 12.08 2008 VL er_]' . i L
s f Ubreet Wird die Firmware z.B. bei einem
[~ Llaturn [ =i .
o saoans o Funktions-Upgrade oder Sonder-
- B A Lol 1 . . -
Detin / Unfeek senden software geandert, ermoglicht
dieses Meniu eine Programmie-
DMD- 08.09.2008 09:31:20 [ Datum / Ubrzeit priffen_| rung des Gerétes.
Sommerzeit akliv Der Sensor verfugt dber die
IR Flashspeicher Main und Dome.
IP T Durch Betatigung der entspre-
Part chenden Taste  wird das
o Windows-Dateimenu gedéffnet:
etmask: g . g | i
|IF'Parameterproglamm|eren| NaCh Auswahl der Zu program_
Gateway: mierenden Datei (*.bin) erfolgt
ACHTUNG! &ndern der IP-Parameter flikrt zu einem Verbindungsabbruchl d e U bertragl'!ng Zum Sensor'
Nach erfolgreicher Ubertragung

Schiiehen erscheint rechts neben dem
|Firmwareversion empfangen Schalter die Meldung "Firmware
programmiert!”, anderenfalls erscheinen in der Statuszeile entsprechende Fehlermel-
dungen.

Firmware-Version auslesen:

Eine tabellarische Ubersicht der Firmware-Versionen und das Datum des jeweils letz-
ten Programmiervorganges kdnnen hier angezeigt werden:

Mit Betatigung des ,Version‘-Buttons werden die aktuellen Daten des angeschlosse-
nen Sensors abgerufen und in der Tabelle eingeblendet.

Eine aktuelle Versionsubersicht des Sensors ist im Anhang abgebildet.
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Datum / Uhrzeit programmieren:

Mit Betatigung des ,Datum/Uhrzeit senden ‘- Button wird die aktuelle PC-Zeit an den
Sensor ubertragen. Durch ,Datum/Uhrzeit priifen kann die aktuelle Einstellung des
Sensors Uberpruft werden.

IP-Parameter andern:

Es kann die aktuelle IP-Einstellung vom angeschlossenen Sensor ausgelesen bzw.
geandert werden.

ACHTUNG: Eine Anderung der IP-Adresse filhrt zwangslaufig zum Verbindungsab-
bruch nach der Anderung. Gegebenenfalls mu auch der PC/Laptop auf die geanderte
IP-Adresse eingestellt werden. Es wird empfohlen die aktuellen IP-Einstellungen des
Gerates zu dokumentieren.

e Defaultwerte laden:

Stellt die Defaultwerte (Neustart) der PC-Oberflache ein.

ACHTUNG: Diese Funktion Uberschreibt alle momentanen Setupeinstellungen der
Oberflache mit den Defaultwerten!

e COM:
Bei Verwendung der RS232-Schnittstelle anstatt der
Pot [COMT <] empfohlenen Ethernet-Verbindung wird hier der ge-
CEETEREE winschte Comport des PC's definiert.
Baudrate D atabits Schnittstellenparameter:
AT  ~| [zDatski:  ~|| - 8 Datenbits
Parity Stophits -Com1
[nere = =] | - keine Paritat
-RTS/CTS
[iicndshake - Baudrate 115,2 KB.

¥ RTS /CTS - Handshake
[T DTR /LTS - Handshake

I i / %0if - Handshake WICHTIG!

Diese Parameter sind nach dem Einschalten des DMD-4
fur ca. 90 Sekunden gultig, anschlieBend werden die
RS232 Parameter aus dem Alarmmenu geladen!

e COM benutzen:

Definiert die Art der Konfigurations-Schnittstelle zwischen Ethernet (default) und Com-
port (Einstellungen siehe oben) . Durch [Klick’ auf den Eintrag ,COM benutzen* wird
zwischen dem Gebrauch des Comport (ein ,@®° ist dem Eintrag vorangestellt) und dem
Ethernet (kein ,®°) umgeschaltet.

e Passwort andern:
Offnet ein Menl zum Andern des aktuellen Passworts am angeschlossenen Sensor.
Beschreibung siehe Seite 16.

e Sprache andern:
Offnet ein Menl zum Andern der aktuellen Spracheinstellung des verwendeten PC-
Programms. Die Einstellung bleibt auch beim Neustart des PC-Programms giiltig.
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6.2 Kanal-Setup

T ——\ o

E Kanal-Setup

Umschaltleiste Flachenparameter

‘ ‘ | \ Kanal aktiv [4] | l

Editor

0 -] |

Infoleiste

|[E] (= o[~ o

' Horizontale Perspektive [V
L] ‘ IE IE IEH Bildkompression:  ~ [_——— + l f Vertikale Perspektive B

09 1.Kanal 1 J @I Zeitzonel | l:‘ \ & Detail-Setup
3 TR AR P e N A Betrieb\mode
| Perspek(ive |
\

PERSPEKTIVE
HINTERGRUND Inhat 30

Obiektmaximurn 125 Zellen =223%
100 Maz

10% 1007

Empfindichkeit -

VORDERGRUND  Inhalt

Objektmaximum 500 Zellen =179%
100 Maz

10% 100

Empfindiichkeit -

| Standard I

Bildsteuerung

6.2.1 Umschaltleiste:

% K.anal 1

{1 Zeitzone 1

[]

Kanalschalter:
Schaltet zwischen Setup- Einstellungen von Kamera 1...4 um.

Zeitzone:

Wabhlt eine der Zeitzonen 1...4 aus und die entsprechenden Parameter er-
scheinen.

Flachenschalter: Anwahl einer der vier Sensorflachen des aktuellen Ka-
nals Uber Pull-down Men:

B = Hauptalarm-Flache
.| =Voralarm-Flache 1
[ | =Voralarm-Flache 2

= Voralarm-Flache 3

In dem oben abgebildeten Beispiel beziehen sich alle dargestellten Setup-
Parameter auf die Hauptalarmflache des Kamerakanals 1.

2 DetailSetup A\ ahl Detail-Setup:

Durch Betatigung des Schalters erscheinen alle Parameter des Kanals in
der Ubersicht (siehe Meni Detailinformationen ab Seite 25).
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6.2.2 Editor:

Das Editorfenster ist in 6480 einzelne Zellen im Raster 72x90 unterteilt. Alle markier-
ten Zellen der entsprechenden Farbe definieren die Sensorflache. Dabei ist es nicht
notwendig, daR diese Zellen eine zusammenhangende Flache bilden. Eine Uberlap-
pung von zwei oder mehreren Flachen ist nicht zulassig.

In der Editorleiste konnen verschiedene Funktionen zur Editor-Darstellung und Platz-
lerung der Zellen gewahlt werden:

all Rechteck-Bereich zeichnen /l6schen:
Soll ein gréRerer Bereich der Sensorflache aktiviert oder deaktiviert werden, kann
dieser Bereich mit der Maus markiert werden:

' Der Cursor wird im Editor plaziert, anschlieBend die linke

Maustaste gedrickt und durch Verschieben des Cursors ein
Rahmen im Editorfenster markiert.

Dieser Rahmen wird in der Farbe der gewéhlten Sensorflache
dargestellt. Die entsprechende Funktion wird nach dem Los-
- lassen der linken Taste innerhalb der markierten Flache aus-
gefuhrt. Geloscht werden die Zellen in umgekehrter Weise: Der Maus-Cursor wird im
Editor plaziert, und nach Betéatigung der rechten Taste erscheint der Rahmen schwarz.

Z] Polygon-Bereich zeichnen / I6schen:
Ermdglicht eine schnelle Flachendefinition durch Zeichnen eines beliebigen Polygons:
Durch kurzes Betatigen der linken Maustaste werden die
Ecken des Polygons definiert. Nach Festlegung aller Eck-
punkte wird durch langer-anhaltendes Driicken der linken
Taste die gebildete Flache des Polygons in der gewahlten
Farbe mit Zellen aufgefillt. Geléscht werden die Zellen
Uber die rechte

Maustaste: Durch kurzes Betatigen der rechten Maustaste werden die Ecken des
Polygons definiert (Linien erscheinen schwarz), und durch langeres Betatigen der
rechten Taste werden alle innenliegenden Zellen des gebildeten Polygons geldscht.

& Alle Zellen setzen:

Alle Zellen der aktuellen Sensorflache werden aktiviert. Wenn im Kanal schon Zellen
einer anderen Flache zugewiesen worden sind, so wird die aktuellen Flache mit allen
restlichen, bisher nicht definierten Zellen definiert.

X Aktuelle Flache I6schen:
Alle Zellen der aktuellen Sensorflache werden gel6scht.

E Flachendarstellung ein- / ausblenden:
Wechselt zwischen Hintergrundbild mit oder ohne Flacheneinblendung, um z.B. die
Deckungsgleichheit von Hintergrundbild und aktivierten Zellen zu prifen.

:': Alle Flachen einblenden: Zur besseren Plazierung der Sensorflachen ist es
maoglich, alle Flachen in dem Editorfenster anzuzeigen. Editiert wird jedoch nur dieje-
nige Flache, die gemald Flachenschalter in der Umschaltleiste (s.0.) gewahlt ist.
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6.2.3 Bildsteuerung:

Zur deckungsgleichen Flachen-Einstellung ist eine Anzeige des entsprechenden Ka-
merabildes unerlasslich. Hierzu kann ein aktuelles Standbild der angeschlossenen
Kamera geladen werden. Daruberhinaus ist eine Live-Anzeige mit einer kontinuierli-
chen Bildubertragung (ca. 6-7 Bilder/Sek.) wahlbar, um z.B. die Analyse des Sensors
zu Uberprufen. Die Anzeigeelemente zum Darstellen zusatzlicher Sensor-
Informationen sind im Abschnitt 6.2.4 beschrieben.

= Aktuelles Standbild laden
Es wird das bisherige Bild mit einem neuen Bild Uberschrieben.

EI Livebilder holen

Es wird die Darstellung mit aktuellen Livebildern gestartet. Das ggf. bisherige Kanal-
Bild wird dabei Uberschrieben.

Anmerkung: Fir nachfolgende Anderungen der Setup-Parameter wird das vorherige
Beenden der Livebilder empfohlen.

III Pause Livebild
Es wird die Aktualisierung mit Livebildern angehalten.

III Livebilder stoppen
Die Aktualisierung mit Livebildern wird gestoppt, in der Ansicht verbleibt das zuletzt
empfangene Livebild.

Bildk on: - = J—— i '
ildk ampreszion i B||dk0mpreSSIOn

Die Bildkompression kann verandert werden. Bei langsamer Verbindung (z.B. Fern-
wartung, etc.) wird eine Erh6hung der Bildkompression empfohlen, die Auflésung der
Bilder wird entsprechend daraufhin reduziert.

6.2.4 Infoleiste:
Es stehen dem Anwender bei laufender Darstellung der Livebilder diverse Anzeigele-
mente zur Uberprifung der momentanen Wirkungsweise des Sensors:

T Bildinfo anzeigen/ausblenden:
Informationen Uber GroRRe, Entstehungsdatum werden oben links im Bild angezeigt.

L] Erkannte Objekte im Bild anzeigen
Um erkannte Objekte, die der eingestellten Objektgréf3e entsprechen, wird ein griner
Rahmen gezogen, erganzt durch einen Bewegungs-Vektor. Am oberen Rahmen wird
im Alarmfall ein interner Status angezeigt.

""" Ausgeltste Einzelzellen:
Der Sensor markiert ausgeloste Einzelzellen als orange Punkte.
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6.2.5 Flachenparameter:

Es kann flr jede Flache einer der 3 méglichen Betriebsarten eingestellt werden. Je
nach Betriebsmode wechselt dabei die Darstellung der Flachenparameter.

Die Bedeutung des jeweiligen Modus und dessen Einstellparameter werden nachfol-
gend beschrieben:

e Flachenmode

Betriebsmode:

Jede Sensorflache eines Kanals verfuigt Uber spezifische, unab-
hangig voneinander einstellbare Parameter.
sl 297 Eine Auswahl wesentlicher Parameter (vgl. auch ,Detailinfora-

| Flachenmode: |

M. N mtionen ‘) der Uber die Schaltleiste gewahlten Flache werden
e e——— rechts neben dem Editorfeld dargestelit:
Min.
- Anzahl Zellen: Diese Anzeige dient ausschliesslich zur Info der
aktuell definierten Zellen (hier 2497).
| Empfindichkeit - |
Resetze -/ Max.: Die Flache wird nur dann aktiv, wenn nicht mehr als die

Anzahl der eingestellten Zellen eine Bewegung detektieren (hier
771). Durch Bewegen des Schiebereglers kann dieser Wert
(Anzeige erfolgt absolut bzw. in Prozent) individuell an die zu detektierenden Objekte
angepasst werden. Hinweis: Die Einstellung Max=0 deaktiviert die Sensorflache.

Tip: Durch Verwendung der seitlichen Pfeiltasten wird dieser Wert in einzelnen Schrit-
ten verandert!

Bei einer Uberschreitung der Anzahl wird der Timer ,Max. Pause‘ (S. 26) gestartet.
Diese Funktion verhindert Auslosungen bei kurzzeitiger Anderung der Lichtverhaltnis-
se, Schlagschatten usw. (z.B. beim Einschalten/Ausschalten einer Lichtquelle in In-
nenraumen).

| Relaiz schalten |

Min.: Ein Alarm wird nur dann ausgel6st, wenn mindestens die Anzahl der eingestell-
ten Zellen eine Verédnderung in der Sensorflache detektieren. Zu kleine und nicht rele-
vante Objekte fihren somit nicht zum Alarm. Fur das obige Beispiel bedeutet dieses,
dass nur Veranderungen im Auslésebereich 104 bis 771 Zellen zur Auslésung eines
Alarmes in dieser Flache fuhren.

Empfindlichkeit: Stellt die Auslése-Empfindlichkeit fur alle definierten Zellen der aus-
gewahlten Sensorflache ein. Je groéRer der eingestellte Wert (1-10), desto kleinere
Helligkeitsdnderungen fliihren zum Auslésen der Zellen.

Resetzeit: Timer, der mit einer Alarm-Auslosung der Sensorflache gestartet wird.
Nach Ablauf dieser Zeit wird der Alarm der Sensorflache zurlickgesetzt.

Mit Rucksetzung des Alarms wird die Sensorflache fur Verknipfungen inaktiv gesetzt
(vgl. S. 31, Logik), und ggf. die seriellen OFF-Alarm-Strings (S. 28) gesendet.
WICHTIG: Das Alarmrelais wird erst nach Ablauf der definierten Haltezeit des Relais
(vgl. hierzu Kameraoptionen) zurlickgesetzt.

Relais schalten: Das Relais des entsprechenden Kamerakanals wird bei Alarm der
Sensorflache geschaltet. Wichtig: Soll die Flache nur einen Voralarm auslésen, so ist
dieser Parameter zu deaktivieren.
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e Objektmode

Im Gegensatz zum Flachenmode werden bei einer Objekterkennung alle ausgelosten
Zellen anhand ihrer Position und Lage zu Objekten zusammengefal3t. Die GroR3e die-
ses Objektes und nicht die Anzahl aller ausgeltsten Zellen der Flache werden dabei
ins Verhaltnis von Min./Max. gesetzt. Jeder Kanal kann bis zu 32 Objekte gleichzeitig
erkennen und analysieren.

Die nachfolgende Abbildung zeigt die einstellbaren Objektparameter:

: [ Obiskimode | Objektinhalt: Anzahl der umschlossenen Zellen des im
Betriebsmode _Dbektmode
l Editorfenster dargestellten Rechtecks (hier: 200). Diese

DBJEKTERKENNUNG Angabe dient ausschlieBlich zur Abschétzung des zu defi-

Objektdaten nierenden Objektes. Dieser Parameter hat keinen Einfluld
Objektinhal 200 \ und wird im Sensor nicht abgespeichert.

T p— Die Definition der ObjektgréRe erfolgt ausschlief3lich mit den
Obiekirmasimum 500 Zalien <250% nachfolgend beschriebenen Parametern  Objektmaxi-
1003 Mas mum/Objektminimum.
ccnooc o

- . Objektmaximum / Objektminimum: Ein erkanntes Objekt
Dbiektminri”r'n’zzaﬁ'?;ﬁj:::;”g";me” fuhrt nur dann zur Auslbsupg der Flf";iche, wenn die An_zahl
o .o | der ausgelosten Zellen im Bereich zwischen Objekt-

s ' Minimum und — Maximum liegt (Im abgebildeten Beispiel

von 59 bis 500).

Empfindlichkeit
Empfindlichkeit: Hinweise zur Eingabe und Bedeutung des
Standard | Parameters siehe unter Flachenmode.

Personenerkennung '

Standard: Gemall des Flacheninhalt Objekt werden die
Max. -bzw. Min- Einstellung auf 250% bzw. 30% gesetzt.
Dieser Wert ist als Grundwert zu verstehen, von dem aus
jedoch eine optimale Einstellung gemald den tatsachlichen
Anforderungen zu finden ist.

Personenerkennung: Hinweise zur Eingabe und Bedeutung des Parameters siehe
unter Detail-Setup, Menl Flachenmode und Experte.
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e Perspektive

Bei dem Betriebsmode ,Perspektive’ handelt es sich um eine Objekterkennung mit
perspektivischer Auswertung. Es erscheinen auf dem Editorfenster zwei Rechtecke
zur Definition der Position von Vorder- bzw. Hintergrund.

Wichtig: Die Angabe der jeweiligen RechtecksgroRe ( ,Inhalt’ ; im unteren Ab-
bildungsbeispiel: Hintergrund 66, Vordergrund 364) dient ausschlief3lich zur Informati-
on und wird nicht im Gerat abgespeichert. Die zur Analyse wichtige Definition der
ObjektgroRe erfolgt Uber die Parameter Maximum/Minimum und wird Uber die rechts
vom Editorfenster erscheinende Maske vorgenommen:

Hintergrund: Ein Objekt im Hintergrund (Positionsdefinition: Mittelpunkt des im Editor-
fenster eingeblendeten hinteren Rechtecks) fuhrt nur dann zur Auslésung der Flache,
wenn die Anzahl der ausgeldsten Zellen im Bereich zwischen Objekt-Minimum und -
Maximum liegt (Im Abbildungsbeispiel von 19 bis 165). Objekte, die noch weiter ent-
fernt sind, werden in gleicher Weise bewertet.

Der unter Empfindlichkeit eingestellte Wert gilt fir alle Bildbereiche an der hinteren
Position bzw. die von der Kamera noch weiter entfernt sind.

Betriecbsmode Vordergrund: Ein Objekt an der vorderen Position ( Defini-
tion: Mittelpunkt des im Editorfenster eingeblendeten vorde-
ren Rechtecks ) fuhrt nur dann zur Auslésung der Flache,
wenn die Anzahl der ausgelésten Zellen im Bereich zwi-
schen Objekt-Minimum und —Maximum liegt (Im Abbil-

PERSPEKTINVE

HINTERGRUND  Irhalt
Objektmasimun 165 Zellen =250%

L1114 Maz
i el ' dungsbeispiel von 109 bis 910). Das gleiche gilt fir Objekte,
- die der Kamera innerhalb des Bildbereiches noch naher
Obiekimnmun T32elen =285 sind. Weitere Hinweise siehe Objekt Hintergrund.
Wichtiger Hinweis: Bei allen Objektpositionen zwischen
Empfindiichksit dem Vorder- und Hintergrund werden automatisch entspre-

chende Zwischenwerte fir Maximum, Minimum und Emp-
findlichkeit berechnet und bei der Analyse bericksichtigt.

YORDERGRUND Inhalt

1005z Maz

-------- " Standard: Gemal der Anzahl ,Inhalt’ werden die Max. -
= bzw. Min- Einstellung auf 250% bzw. 30% gesetzt.
Obijektminimurn 109 Zellen =23%
R o Perspektive: Es gibt zwei mogliche Definitionen der Per-
spektive:
Empfindichket Horizontal: Ein Objekt, das sich in der gleichen Bildspalte
| Standard | befindet ist im oberen Bereich kleiner (Hintergrund), in den

- unteren Zeilen gréRRer. Dieser Fall trifft auf die meisten Ka-
2 Horeontal Perspekine ﬁ meraeinstellungen fir Freiflachen zu.
m Verkde Perspekive Vertikal: Ein Objekt, dass sich in der gleichen Bildzeile be-
Personenerkennung - wegt ist rechts grol3er (kleiner) als links. Dieser Fall ist z.B.
eine Kamerasicht langs einer Mauer.

Personenerkennung: Hinweise zur Eingabe und Bedeutung des Parameters siehe
unter Detail-Setup, Menu Flachenmode und Experte.
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6.3 Detail-Setup:

Fur jeden der vier Kamerakanale kdnnen spezielle Parameter gesetzt werden.

Das Menu ist in unterschiedliche Bereiche unterteilt. Der jeweilige Gliltigkeitsbereich
des aktuellen Parameters wird dabei rechts oben im Fenster ,Gliltig* grin angezeigt.
Uber die Umschaltleiste Zeitzone / Kamera sind alle Einstellparameter des gesamten
Gerates schnell erreichbar. Uber den Kopier-Button kénnen auch die Parameter schnell
untereinander kopiert werden (Funktionsbeschreibung siehe S.16).

B Detail - Setup
| Zeitzane 1 | Zeitzone 2 | Zeitzone 3 | Zeitzone 4 | | | Giiltig
| K.amera 1 | K.amera 2 | Kamera 3 | k.amera 4 |

@ K.ameraoptionen IH Fléchenoptinnen] ﬁ Alarml g Sabotagel Eim Logik] ':“i"?ﬁ EHperte]

K.anal akhiv [v
Kameratext
Relais-Funktionen:

Relaiz retiggern [v

Watchdog [

Resetzeit -

[Globales Felais ist Offner] I
Globaler Eingangskontakt

Kortakt auswerten I

Dffnerkontakt B

(] 4 & bbruch [bernehmen

Nachfolgend werden die Parameter der jeweiligen Untermenis beschrieben:

&3 6.3.1 Kameraoptionen:

o Kanal aktiv: Erméglicht eine generelle (De-)aktivierung des Kanals, z.B. wenn War-
tungsarbeiten im Sichtbereich der Kamera nicht zur Auslosung bzw. Sabotagemel-

dung des Sensors fiihren sollen.

e Kameratext: Zur ndheren Kennzeichnung der Kamera kann hier ein beliebiger Text
eingegeben werden. Dieser erscheint u.a. als Bezeichner im Kanal-Setup.
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e Relais-Funktionen:
Hier werden die Einstellungen des Kanal- und globalen Relais definiert. Die Definitio-
nen Retrigger und Resetzeit gelten dabei fur beide Relais.

Relais retriggern: Tritt innerhalb der Relais-Haltezeit ein erneuter Alarm auf, verlangert
sich die Haltezeit automatisch um die eingestellte Zeit. Ist die Funktion nicht aktiviert,
kann erst nach Ablauf des Timers das Relais erneut geschaltet werden.

Watchdog: (De-)aktiviert die Watchdogfunktion (=Offner) des Kanalrelais.

Resetzeit: Die Resetzeit ist einstellbar von 1-120 Sekunden und definiert die Ablauf-
dauer nach Auslosung des Relais. Bis zum Ablauf der Resetzeit des Kanalrelais ist
auch die LED- Anzeige an der Sensorfront aktiv.

Globales Relais ist Offner: (De-)aktiviert die Watchdogfunktion des globalen Relais.

e Globaler Eingangskontakt:
Hier erfolgt die Festlegung, ob der Kanal die Eingangsbelegung des globalen Kontaktes
auswertet (Kanalbezogene Einstellung), bzw. die globale Definition des Kontaktes:

Kontakt auswerten: Bei Aktivierung muf3 zur Auslosung einer Flache des betreffenden
Kanals der Kontakt gemaf seiner Offner-/Schliesser-Funktion aktiv sein.

Offnerkontakt: Definiert die Eingangskontaktbelegung des globalen Eingangskontak-
tes, der bei der Alarmverarbeitung des Kanals berlcksichtigt werden kann.
Ist diese Funktion fur den Kanal aktiviert, so l6st dieser nur dann aus, wenn

a: der ext. Eingang geschlossen ist (,Offnerkontakt‘ deaktiv) bzw.

b: der ext. Eingang offen ist (,Offnerkontakt‘ aktiv).

H 6.3.2 Flachenoptionen:
Hier sind die wichtigsten, flachenbezogenen Einstellungen editierbar. Die Umschaltung
zwischen den Flachen erfolgt tGber die oberen Flachen-Reiter.

Hauptalarm
Betriebsmode e Betriebsmode:
e Definiert die Betriebsart des Kanals wie unter ,Flachenpa-
Feeive ~ rameter (Pkt. 6.2.5) beschrieben.
Ee H-
Horizontal Wertikal .
— e Zeiten:
Resetzst (M~ Legt die Zeiten fir folgende Timer fest:
Max. Pause I”"JS 'l
Relais schalten W ReS etzel t
Globales Relais [~ Timer, der mit einer Alarm-Auslosung der Sensorflache
pemeet T gestartet wird. Nach Ablauf wird der Alarm der Sensorfla-
E*'e'"e"(::n‘:::ausweﬂen - che zurlckgesetzt. Weitere Hinweise Flachenmode siehe
K.ontakt ist Offrer I P kt 6 . 2 . 5 .
ichiung Max. Pause: Zeit, in der die Sensorflaiche nach Uber-
=] schreitung der maximal zuldssigen Anzahl ausgeloster
Zellen inaktiv bleibt. Verhindert wiederholtes Auslosen

wahrend des Einschaltens von Raumbeleuchtungen usw..
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e Relais schalten: Das Relais des entsprechenden Kamerakanals wird bei Alarm der
Sensorflache geschaltet.

Wichtig: Soll die Flache nur einen Voralarm auslésen, so ist dieser Parameter zu deak-
tivieren.

e Globales Relais: Das globale Relais (Sammelrelais) wird bei Alarm der Sensorfla-
che geschaltet. Die Funktion des Sammelrelais entspricht einer logischen ODER-
Funktion aller Flachen, die gemalf dieser Funktion das globale Relais schalten.

o Referenzfeld: Flachen mit Referenzfeld werden gegenuber Flachen ohne Referenz-
status ca. 1/4 Sekunde friher analysiert. Diese Einstellung wird fur Flachen empfohlen,
die in der Flachenmatrix einer Hauptalarmflache eingebunden sind (vgl. Seite 29).

e Externer Kontakt:

Jeder Kanal verfligt Gber einen externen Eingang, der bei der Alarmverarbeitung be-
ricksichtigt werden kann. Hier erfolgt die kanalbezogene Festlegung, ob bzw. wie der
Kanal die Eingangsbelegung des externen Kontaktes auswerten soll:

Kontakt auswerten:

Bei Aktivierung dieser Funktion I6st die Flache nur dann einen Alarm aus, wenn der
externe Eingang gemaR der nachfolgenden Offnerkontakt-Definition geschaltet ist. Die-
se Eingangsprifung ermdglicht diverse Anwendungen:

Steuerung der Sensorflache durch eine Zeitschaltuhr; zusatzliche Verknipfung

mit einem IR-Melder, manuelle Steuerung mit Schliisselschalter usw.

Kontakt ist Offner: Definiert die Belegung des externen Kontaktes.

Ist diese Funktion fur eine Sensorflache aktiviert, so I6st diese nur dann aus, wenn
a: der ext. Eingang geschlossen ist (,Offnerkontakt’ deaktiv) bzw.
b: der ext. Eingang offen ist (,Offnerkontakt’ aktiv).

e Richtung: Hier kénnen fur die Haupt- und die griinen Voralarmflachen getrennt von-
einander eine oder mehrere von 8 mdglichen Vorzugsrichtungen definiert werden. Da-
bei werden Objekte, die sich nicht in eine der definierten Richtungen bewegen, heraus-
gefiltert und fihren somit nicht zu keiner Auslésung.

Ist keine Richtung gewahlt (alle Pfeile-Button erscheinen rot umrandet), so findet keine
Filterung statt, d.h. alle Bewegungen des Objektes sind zugelassen und kénnen zu
einer Auslésung fuhren.

Personenerkennung r

e Personenerkennung: Definiert, ob die auf der jeweiligen Flache ermittelten Objekte
zuséatzlich einer Personenanalyse unterzogen werden. Dieser Modus sollte nur dann
aktiviert werden, wenn ausschlie3lich Personen erkannt werden sollen. Die Definition
der Personenerkennung erfolgt kanalbezogen im Menu Experte (siehe Seite 33).
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6.3.3 Alarm:
Ermdglicht die Alarmierung gemald VdS-Protokoll 2465, oder die Eingabe beliebiger
Zeichenfolgen (Alarm-Strings), die bei Auslosung des Sensors Uber Standard-
Schnittstellen an Peripheriegerate (Matrix, DVR, etc.) gesendet werden.

Alarmstrings:
e PR R Sowohl fur die Hauptalarmflache als auch fur

|%&‘P}E*M.HN.fe.'..H.@.U.P.!.ﬂ..afb%§E.."..d.?:i ~ \ dle VoralarmﬂaChen 1_3 bZW' grun’ blau’
gelb) konnen jeweils Alarm-Strings frei defi-
niert werden. Mit den Buttons Hauptalarm
bzw. Voralarme kann zwischen den Zei-
chen-Eingabemasken umgeschaltet werden.
| ACAROFe e et e - . Grundsétzlich kann der Sensor einen String
v Crrr o rrrrrrrrrrrrrrr] bei Auslésung der Alarmflache sowie nach
ssc] [ [ [ T T T @ 0 rrrriqq7 Ablauf des Flachen-Timers ,Resetzeit‘ (s.a.

I 6 O S.26) aussenden. Dadurch kann z.B. bei

Hes [02 41 ac o1 J[72 [e0 [[20 (20 54 f6F [F2 Jar Joa [ T T
A fstella o Ja Jr [ [ 07 Mo v T Jeucl [ [ T T T 1

N I I I I |

 Schvitaele Alarm der jeweilige Kameraeingang einer
e e Hie S Matrix als Vollbild aufgeschaltet werden;

nach Ablauf der Resetzeit sendet der Sensor den Befehl fir Gesamtansicht.
Die Eingabe der Zeichen (maximal 40 Zeichen /String) erfolgt in ASCII oder hexadezi-
mal (dabei sind nur Zeichen zwischen 0...9 und A...F zulassig).
Eine ASCII-Tabelle inklusive der Controlzeichen ist im Anhang abgebildet.
Wichtig: Zur Aussendung der Alarmstrings mussen die Checkboxen jeweils fiur Alarm
ON bzw. OFF aktiviert werden. Bei den Voralarmen definieren die Checkboxen
dariiberhinaus bei welchen Voralarmfeldern der definierte String gesendet wird.
Das nachfolgende Beispiel veranschaulicht die Eingabe einer Zeichenfolge:

Code HEX)|02 41 6C 61 72 6D 20 20 54 6F 72 31 03
Zeichen |STX 'A' i) ‘a’ T m' Y T ‘o' T 1 ETX

Unter Schnittstellen muss mindestens eine der 3 Schnittstellenarten aktiviert werden,
deren Parameter nach Aufruf von ,Setup® in der folgenden Maske definiert werden:

Bl slarm-Schnittstellen x|

rRS23I2— )  R5422/485 r TCPAP WICHTIG
B Bei Aktivierung von Dome-Tracking
e e (siehe S.15) sollten die Einstellun-
e I A L L A gen bei Wahl von RS422/RS485
f:'fpb,t@ o dem Datenformat des jeweiligen
R — Dome-Protokoll entsprechen.
e Die RS232-Schnittstellenparameter
des DMD-4 sind standardmaRig auf
die Datenubertragung zwischen PC

und Sensor eingestellt (siehe auch
COM benutzen S.18).

Zum Senden von Alarm-Strings an Gerate mit einer abweichenden Schnittstellen-
Konfiguration schaltet die Schnittstelle des Sensors im Alarmfall automatisch auf die
hier eingestellten Parameter. Nach Aussendung des Alarm-Strings stellt der Sensor
selbsttatig die urspringlichen Schnittstellenparameter der RS232 wieder her.

Unter TCP/IP wird die Adresse des Zielteilnehmers eingetragen sowie dessen Port-
nummer. Im Alarmfall wird eine IP Verbindung vom Sensor aufgebaut und die o.a.
Strings gesendet, danach wird die Verbindung getrennt.

[ i3 | [ abbuch | [ Obemehmen |
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VdS — Protokoll:

Durch das standardisierte VdS-Protokoll 2465 (Erganzung S3) ist es nun mdglich, den
DMD-4 mit einer HeiTel-Bildzentrale (BZ) und/oder Gefahrenmelderzentrale (GMZ) Gber
TCP/IP installationsfreundlich zu verknupfen.

Der Sensor erzeugt dabei fur jeden Kanal eine Alarmmeldung (Ein bzw. Aus) fiur die
Hauptalarmflache (,VdS-Protokoll aktiv®), optional auch bei Auslosung der Voralarmfla-
chen. Desweiteren kann zusatzlich bei einem Hauptalarm auch ein globaler Alarm
(Sammelalarm) abgesetzt werden, sowie im Falle einer Sabotage.

Wichtiq: Bei Aktivierung des VdS-Protokolls kdnnen keine anderen Alarmstrings (Seite
28) gesendet werden. Die Eingabe der TCP-IP Parameter (IP-Adresse und Porthnummer
der Gegenstelle) erfolgt unten (->,Schnittstellen -> LAN®).
Alamsting V5 Alam | Fir alle Kandle gemeinsam werden die globa-
[ len Parameter definiert:
Bei Anschluss des Sensors direkt an eine
geeignete Bildzentrale (z.B. am HeiTel Cam-
disc) ist der Empfanger-Modus ,BZ“ auszu-
- Globale Parameter wahlen; hierbei ist der Sensor in der Funktion
Besisadresse Sabotagealarm senden ¥ als ,VdS-Kommunikationsslave®.
Empféinger Bei einem Anschluss an eine Ubertragungs-
. b einrichtung ist der entsprechende Punkt
2.110 b . ,GMZ* unter ,Empfanger® zu aktivieren. Der
W DMD-4 I —> ClientAdresse |1 | Sensor agiert in diesem Falle als Kommunika-
tionsmaster.

WdS-Protokoll aktiv v

Yoralarm senden r

Globalen Alarm senden B

Sollen mehrere Sensoren Alarme an einen HeiTel-Camdisc senden, so werden der
zweite Sensor und ggf. weitere als Client an den Master -DMD-4 angeschlossen:

Der Master-DMD ist als Empfanger ,BZ“ definiert, und leitet als Zentrale die Alarme der
DMDA4-Clients an die Bildzentrale entsprechend weiter.

Bei den Client-Sensoren wird unter ,Empfanger” der Modus ,DMD-4“ zusammen mit der
entsprechenden Client-Adresse aktiviert, d.h. Sensor #2 hat Adresse 1, der 3.Sensor
die 2, usw.). Daruberhinaus wird unter ,LAN“ die |IP-Adresse des Master-DMD zusam-
men mit der festen Portnummer 8181 eingetragen!

Fur die Alarm-Zuordnung in der GMZ/BZ ist die Festlegung der Basisadresse wichtig,
die sich aus Gerat/Bereich (1.Byte), Adresse (2.Byte) und Adresszusatz (3.Byte) zu-
sammensetzt. Die Eingabe erfolgt in hexadezimalen Werten und sollte mit den Adress-
bereichen der GMZ bzw. der HeiTel-Bildzentrale Gbereinstimmen.

Der Sensor generiert gemaf der definierten Basisadresse je nach Meldungsart und
Kanalnummer folgende 10 Meldungen mit automatisch fortlaufender Adresse (Byte 2):

Fur die Beispieladresse [01 10 00] ergibt sich folgendes Schema:
Kanal 1: Voralarm  Adresse +0 ...... [01 10 00] Hauptalarm Adresse +1 [01 11 00]
Kanal 2: Voralarm  Adresse +2....... [01 12 00] Hauptalarm Adresse +3 [01 13 00]
Kanal 3: Voralarm  Adresse +4....... [01 14 00] Hauptalarm Adresse +5 [01 15 00]
Kanal 4: Voralarm  Adresse +6....... [01 16 00] Hauptalarm Adresse +7 [01 17 00]
Globaler Alarm Adresse +8....... [01 18 00] Sabotage Adresse +9 [01 19 00]

Bei Verwendung mehrerer Sensoren fugt der Master-DMD die Client-Sensoren gemali
ihrer Client-Adresse (Clientadresse*10) an die Adressliste an: Der Voralarm von Kanall
des Client-Sensors #1 wurde im Beispiel dann unter Adresse [01 1A 00] gesendet wer-
den, der Hauptalarm Kanal 1 unter [01 OB 00], usw.
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P 6.3.4 Sabotage:

Zur Erkennung einer mdoglichen Sabotage kénnen fir jeden Kanal getrennt bis zu 3
verschiedene Analyseverfahren aktiviert werden:

Videosignalausfall:

Bei einem Ausfall oder einer Sto-

\/ideosignal UberprUfen [Signalpegel und Signalcharakteristik nurin der aktivierten gelben Flachel]

VIDEOSIGMALAUSFALL WIDEOSIGMALPEGEL WIDEOSIGHNALCHARAKTERISTIE .
g vy g e e [ g e [ rL_Jng_ _des _Vldeo-Synchro-
S || [ S nisationssignals wird der Zustand
,Videofall am entsprechenden
! > ‘ > Kanalausgang eingeblendet und

S abotagestring senden II: S abotagestring senden g S abotagestiing senden g d |e J eWe| | | g e L E D d es Kan al S auf
Sabotagerelais schalten Sabotagerelais schalten Sabotagerslais schalten . ' .
. . . . der Frontseite des Gerates blinkt.

Kanalalam aktivieren o Kanalalarm aktiviersn o Kanalalarm aktiviersn o

Sahotagestrings Videosignalpegel:
Nach Aktivierung dieser Funktion
wird fur den Kanal Gber einen lan-
geren Zeitraum von ca. 5 Minuten
ein Referenzwert (arithmetischer
- Sehnitstelen Mittelwert _aller Helligkeiten im
O mES WD Bildbereich der definierten, gelben
aten periodizch senden
Flache!) gebildet, um langsame
Beleuchtungsanderungen (Dadmmerung, allg. Wetteranderungen) zu bericksichtigen.
Gleichzeitig wird ein Mittelwert Uber einen kirzeren Zeitraum von ca. 10 Sekunden er-
faldt (Istwert). Intensitatsdnderungen durch bewegte Objekte fihren zu keinem Alarm,
im Gegensatz zu dauerhaften Anderungen wie etwa das Abdecken des Kameraobjekti-
ves oder eine dauerhafte lokale Bildanderung der Szene. In diesen Fallen erfolgt nach
ca. 5-10 Sekunden eine Alarmmeldung. Die Alarmschwelle kann stufenweise den Ge-
gebenheiten angepaldt werden. Hierbei sei daraufhin gewiesen, dass im Auf3enbereich
die Alarmschwelle aufgrund kurzfristiger Beleuchtungsanderungen aufgrund von Son-
ne/Wolken etc. etwas héher gesetzt werden sollte.

Hew (02 (53 (a1 [la2 o [[5a [an Jaz Jas 2o oz 0 0 1 [ 11
4500 fs s Jla e o r s Jo TE I Tt T T T T T T 1 T

Signalcharakteristik:

Bei Aktivierung dieser Funktion wird ein Referenzwert gebildet, jedoch als durchschnitt-
liche Abweichung vom Mittelwert. Dieser Wert ist ein Mal3 fiir die Verteilung der im Ka-
merabild enthaltenen Helligkeiten. Besonders bei kontrastreichen Einstellungen ist die-
ses Verfahren zu empfehlen, da bei Sabotageversuchen - z. B. dem Anspriihen des
Objektives oder Verschwenken der Kamera - zumeist ein unscharfes, kontrastarmeres
Bild entsteht. Auch die Bildung des Referenzwertes erfolgt dynamisch. Die obigen Hin-
weise zur Auslosung bzw. der Alarmschwelle gelten hier in gleicher Weise.

Ein Sabotage-Alarm kann durch Aktivierung des Sabotage- und/oder Kanal-Relais
sowie durch Aussendung eines Sabotagestrings (Definition kanalbezogen; Zeichen-
Eingabe und Schnittstellen-Definition siehe Alarm auf Seite 28) gemeldet werden.

Das Sabotagerelais bleibt dabei fir den gesamten Zeitraum der Sabotage-Detektion
aktiviert. Die Aussendung des kanalbezogenen Sabotage-Strings erfolgt nach Erken-
nung einer Sabotage und — bei Aktivierung von ,Periodisch senden” - jede Sekunde
erneut. Die Haltezeit des Kanalrelais wird im Kanal definiert und im Sabotagefall jede
Sekunde neu gestartet.
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o
5 6.3.5 Logik:

Jede Hauptalarmflache kann mit den eigenen Voralarmflachen und den Hauptalarmfla-
chen der anderen Kanale logisch verknupft werden. Durch geeignete Definition von
einem oder mehreren logischen Termen wird eine wesentlich héhere Schaltsicherheit
erzielt, bzw. zeitliche Ablaufe kdnnen so beschrieben werden.

Logische Yerknipfung der Hauptalarmflache

Auzwerten von:

Woralarm 1 j + I j + I j + I j

ODER

——————————

“faralarm 2 j + IVoraIarmS j + IE j + I j

Legende:

s Flache hat ausgelost

=== . Fl3che hat nicht ausgelost

Zunachst wird mit den Kamera- und
Zeitzonen-Schalter die zu definie-
rende Hauptalarmflache gewahlt.
Anschlielend kann die Verknup-
fung zu anderen Flachen herge-
stellt werden:

Alle nebeneinanderstehenden Ein-
trage sind zusammen mit der ange-
zeigten Flache ,und“-verknupft und
bilden einen Term. Darunter kann
noch ein weiterer Term definiert
werden.

Sind die Bedingungen eines oder beider Terme erflillt, so 16st die definierte Hauptalarm-

flache einen Alarm aus.

Die Balken oberhalb von jedem Editierfeld definieren, ob die eingetragene Flache aus-
geldst ( roter Balken ) bzw. nicht ausgel6st haben soll ( Balken erscheint grau ).

Im abgebildeten Beispiel 16st die Hauptalarmflache nur dann aus, wenn

die grine Flache (Voralarm 1) ebenfalls ausgel6st hat, oder

wenn die gelbe (Voralarm 3) und nicht die blaue Flache (Voralarm 2) ausgeldst haben.
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ﬁ 6.3.6 Experte:

Die Parameter in diesem (Experten)-Men sind bereits fir die haufigsten Anwendungen
gut voreingestellt. Fur eine optimale Anpassung des Sensors an die jeweilige Szenerie
werden nachfolgend die einzelnen Punkte beschrieben:

Wi Detail - Setup x|

e e L » Ringspeicher:
&9 Kameraoptionen | M Fachenopiionen | &F tlam| /2 Sabotage | $i= Logk B Evpere | = D-e r SQI’]SOI’ scannt das gesamte
Videobild ca. 8-mal pro Sekunde.
Dadurch kdnnen schnelle Bildver-
e sesivasieon <] anderungen sicher detektiert wer-
- e Ve Bbiite asmecten Y den, so dass in der Regel die
o T = Grundeinstellung klein zu sehr

By || L L guten Erkennungen fiihrt.

S Bewegen sich jedoch im Bild kleine,
f—o—— &[T O O zu erkennende Objekte ausseror-
i M| o a dentlich langsam, l6sen Sensoren
@ | | Skimeies (Ot o0 mit einem kurzen, festeingestellten
T Zeitintervall zwischen zwei zu ver-
Siitcabba L gleichenden Videobildern oft nicht

I _ mehr sicher aus:
Die Helligkeitsanderung innerhalb
o i des Zeitintervalls ist nicht gro3 ge-

nug, um die Empfindlichkeit (siehe S.23) innerhalb einer Zelle zu tGberschreiten.

Dieses Problem 16st der Sensor durch eine zeitliche VergrolR3erung des Melintervalls.
Langsamere Anderungen im Bild kénnen nun sicher detektiert werden.

Eine Einstellung von mittel / gro3 kann jedoch besonders bei wechselnden Beleuch-
tungsverhaltnissen im Aussenbereich vermehrt zu ungewollten Auslésungen fiuhren, so
dass dieser Parameter ,wohl dosiert' erfolgen sollte.

e Binarfilter: Dient der Unterdrickung von Rausch- und Storeinfliissen gegeniber den
zu detektierenden Objekten und ist in vier Stufen einstellbar:

Je groRer die gewéhlte Einstellung, desto mehr Zellen missen in unmittelbarer Umge-
bung mit ausgeldst haben, damit die ausgeldsten Zellen zur Objektberechnung heran-
gezogen werden. Bei grol3eren, zu erwartenden Objekten (auch im hinteren Bildbe-
reich) ist eine Heraufsetzung dieses Parameters zu empfehlen!

e Spurverfolgung: Aktuell erkannte Objekte werden im Sensor hinsichtlich ihres wei-
teren Verlaufs analysiert. Die Lange des daraus resultierenden Objekt-Vektors gilt als
Mald fur die zurtckgelegte Strecke im Bild (,Spur‘). Die hier Uber den Schieberegler
vorzunehmende Einstellung legt fest, ob ein erkanntes Objekt sofort zur Auslésung fihrt
(Position links, Spur ,aus‘), oder erst nach Erreichen einer Mindest-Wegstrecke (kurz,
mittel, lang). Somit kénnen Objekte, die sich im Bild Uberwiegend kontinuierlich bewe-
gen, eindeutig erkannt werden und von Objekten, die sich nur lokal hin- und herbewe-
gen (Baume, Wasserspiegelungen etc.) unterschieden werden.

Anmerkung: Je grofRer die Wahl der Spurlange desto langer dauert die Analyse des
Objektes und ggf. damit die Alarmauslésung!




6.3 Detail-Setup -33-

e Morphen: Fasst kleine, zerrissene Objekte zu einem Grol3en zusammen. Wird dann
eingesetzt, wenn durch schlechte Kontrastverhaltnisse das zu detektierende Objekt in
mehrere kleine Teilobjekte zerlegt wird, die dann dass Min-Kriterium des Objektes nicht
erfullen.

e Schattenfilter: Ignoriert unscharfe Objekte und Schatten. Typische Einflisse von
Wolken oder auch unscharf abgebildeten Spinnen auf der Linse werden so minimiert.

e Min. Anzahl Detektionen: Veranderungen im Bild, die aufgrund der eingestellten
Parameter zu einer Alarmauslésung fihren, missen n-mal (n = Wert) unmittelbar aufei-
nanderfolgend detektiert werden, bevor die Sensorflache Alarm auslost.

Einmalige Ereignisse, z.B. Vogelflug, Lichtreflexionen etc. kbnnen so ausgeschlossen
werden.

Anmerkung: Nach dem Eintritt eines Objektes in die Alarm-Flache ergibt sich eine zu-
satzliche Verzdgerung (Wert n x 1/8 Sekunde) bis zum Auslésen des Alarms.

e Max. ObjektgrofRe auswerten: Definiert, ob die maximale ObjektgroéRe im Kanal
ausgewertet wird und es damit bei Uberschreiten der eingestellten Zellenanzahl zu ei-
ner Auslosung kommt. In einigen Fallen stellt das Uberschreiten dieser maximalen An-
zahl eine derart groRe, globale Anderung dar, so dass dieses Ereignis fiir kurze Zeit
(,Max.Pause’, vgl. Seite 26) den Kanal inaktiv setzen soll.

e Personenerkennung: Mit Hilfe der Einstellungen Personenkontur (in Prozent) und
der Kontrast wird die Analyse von Personen definiert:

Ausgehend von einer im Sensor hinterlegten, idealisierten Oberkdrper-Kontur wird mit
dem Schieberegler die prozentuale Ubereinstimmung eingestellt ((iblich ca. 35-60%).
Entgegen der empfohlenen, mittleren Kontrasteinstellung kann diese bei sehr unschar-
fen, kontrastarmen Bedingungen auf diffus, bzw. bei sehr kontrastreichen Objekten
aufgrund idealer Ausleuchtung etc. auf scharf gestellt werden.

Die Aktivierung der Personenerkennung erfolgt unter Flachenoptionen (siehe Seite 27).

e Statistik anlegen: Wéahrend der Analyse kann jeder Kanal eine statistische Erhe-
bung jeder Einzelzelle dynamisch vornehmen, um regelmafige Stérungen, Rauschen
etc. individuell zu bertcksichtigen und dieses gegenuber einmaligen Vorkommnissen zu
unterdriicken. Dieser Modus eignet sich z.B. vortrefflich fir Freilandiberwachungen, in
denen kaum Anderungen bzw. wenig Objekte auftreten.

Die statistischen Erhebungen werden nach jedem Einschaltvorgang neu gestartet.

e StorgrofRe: Regler, um die Grol3e der Storungen in Abhangigkeit von der minimalen
ObjektgrofRe festzulegen. Voreinstellung ist 50%. Treten im Bild haufiger grol3flachige
Stérungen auf (Busche, Baume etc.) sollte die Storgrof3e erhdoht werden. Dies hat zur
Folge, dass diese Stérungen in die Statistik Ubernommen werden und der entsprechen-
de Bereich unschéarfer wird. Werden Stérungen im Bild nur durch Witterungseinflisse
wie Regen und Schnee verursacht, sollte die Storgréf3e 50% nicht Uberschreiten.

e Statistikabbau: Zeit, in der eine Storstatistik wieder abgebaut wird, wenn keine Sto-
rungen mehr auftreten. Dieser Wert sollte nur verandert bzw. reduziert werden, wenn
z.B. belebte Strassen und Wege tberwacht werden. Durch den schnellen Abbau wird
vermieden, dass nicht vollstdndig erkannte Objekte eine Statistik aufbauen und diese
Bereiche dann langer unscharf bleiben.
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7.0 Anhang
7.1 ASCII-Tabelle:

Zeichen | HEX Zeichen | HEX Zeichen | HEX
<NUL> 00 + 2B V 56
<SOH> 01 ” 2C W 57
<STX> 02 - 2D X 58
<ETX> 03 . 2E Y 59
<EOT> 04 / 2F Z 5A
<ENQ> 05 0 30 [ 5B
<ACK> 06 1 31 \ 5C
<BEL> 07 2 32 ] 5D
<BS> 08 3 33 N 5E
<HAT> 09 4 34 _ 5F
<LF> 0A 5 35 ‘ 60
<VT> 0B 6 36 a 61
<FF> oC 7 37 b 62
<CR> 0D 8 38 C 63
<SO> OE 9 39 d 64
<SI> OF : 3A e 65
<DLE> 10 ; 3B f 66
<DC1> 11 < 3C g 67
<DC2> 12 = 3D h 68
<DC3> 13 > 3E i 69
<DC4> 14 ? 3F ] 6A
<NAK> 15 @ 40 Kk 6B
<SYN> 16 A 41 I 6C
<ETB> 17 B 42 m 6D
<CAN> 18 C 43 n 6E
<EM> 19 D 44 0 6F
<SUB> 1A E 45 p 70
<ESC> 1B F 46 q 71
<FS> 1C G 47 r 72
<GS> 1D H 48 S 73
<RS> 1E I 49 t 74
<US> 1F J 4A u 75
<Space>| 20 K 4B v 76
! 21 L 4C w 77
B 22 M 4D X 78
# 23 N 4E y 79
$ 24 @) 4F z 7A
% 25 P 50 { 7B
& 26 Q 51 | 7C
X 27 R 52 { 7D
( 28 S 53 ~ 7E
) 29 T 54 Delete 7F

* 2A U 55
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7.2. Versionsibersicht

Eine aktuelle Ubersicht mit den entsprechenden Dateien der aktuelle Firmware sowie PC-
Software finden sie im Internet unter www.shlsystems.de.

Version 2
Firmware aktuelle Version: DOME V1.10 Stand:
Main V2.02 16.10.2007
PC-Software aktuelle Version: V2.20 Stand:
26.09.2007
Version 3
Firmware aktuelle Version: DOME V1.10 Stand:
Main V3.61 Feb 2012
PC-Software aktuelle Version: V3.30 Stand:
Mai 2011

Upgrade-Anleitung

Vorgehensweise:

1. Firmware Mainxx.bin fir die Haupt-CPU programmieren.
2. Firmware Domexx.bin flr den Schnittstellenprozessor ,Dome‘ programmieren

3. Neue PC-Software installieren (alte Version vorher unter Windows Sys-
tem/Software deinstallieren).

Die Programmierung der Firmware erfolgt im Menil Sensoroptionen (Seite 17).

WICHTIG:
Nach dem Upgrade des Sensors muss das Setup ggf. neu erstellt bzw. angepasst
werden, da die Kompatibilitat nur innerhalb der Versionsblocke gegeben ist.



http://www.shlsystems.de/
http://www.norma-systems.de/Download/Firmware/DMD4_bin.zip
http://www.norma-systems.de/Download/PC/DMD4.zip
http://www.norma-systems.de/Download/Firmware/DMD4_bin.zip
http://www.norma-systems.de/Download/PC/DMD4.zip
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8.0 Sicherheitshinweise

Bitte beachten Sie zu lhrer eigenen Sicherheit sowie um die Gerate- und EMV-Spezifi-
kationen zu gewabhrleisten folgende Sicherheitshinweise:

1.

2.

Gerat von Warmequellen und direkter Sonneneinstrahlung fernhalten.

Schitzen Sie das Gerat und das Netzteil vor Feuchtigkeit, da sonst die Gefahr
eines elektrischen Schlages und Feuer besteht.

Bei Eindringen von Flussigkeiten sofort den Netzstecker ziehen und das Geréat vom
autorisierten Fachhandel Uberprifen lassen.

Keine Gegenstande in das Geréat stecken.
Gerat niemals selbst 6ffnen.

Setzen Sie das Gerat nicht ungewodhnlichen Belastungen wie starken Vibrationen
und Erschitterungen aus.




